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Uberblick:

Fiir einen Katalysator mit selektiver-katalystischer Reduktion (SCR) soll eine Regelung entwickelt
werden. Ein derartiger Katalysator wird zur Reduktion von Stickoxiden unter Verwendung von
Ammoniak (UREA) bei Grofigasmotoren eingesetzt, wie es die Abbildung verdeutlicht. Erschwerend
kommt hinzu, dass das kinetische Verhalten sehr stark von der Katalysatortemperatur abhéingig ist,
welche sich wiederum durch die Betriebsweise des Grofigasmotors einstellt.

Die sich nun stellende Aufgabe beruht auf der Einhaltung einer spezifischen Stickoxidkonzentration
am Ausgang des Katalysators, wobei es zu keinem Durchbruch von Ammoniak kommen darf.
Durch den hochdynamischen Betrieb des Motors ist die Dosierung den daraus resultierenden
Randbedingungen entsprechend schnell nach zufiihren. Dafiir soll ein modellpriadiktives Regelkonzept
(MPR) erarbeitet werden.

Der MPR soll die in [1] und [2] entwickelten Modelle als Basis verwenden und da es das Ziel es,
den entwickelten Ansatz auf einer Industriesteuerung lauffihig zu bekommen, ist eine fiir den
Direkteinsatz optimierte Toolbox, wie GRAMPC einzusetzen.
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Aufgabenstellung:

Einarbeitung in die Funktionsweise und Modellierung eines SCR-Katalysators

Erarbeitung einer modellpradiktiven Regelungsstrategie

e Implementierung des MPR, mittels GRAMPC und simulative Validierung

Test und Validierung auf einer Industriesteuerung mit eventueller Adaption zur echtzeitfahrigen
Ausfithrung
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