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Uberblick: Im Rahmen der Kooperation mit der Firma INNIO Jenbacher GmbH & Co OG wurde
ein modellbasierter Regler fiir die Regelung von Kiihlkreislaufen entwickelt. Der Reglerentwurf basiert
auf der Ein-Ausgangslinearisierung des Systems und wurde bereits am Priifstand an der UMIT sowie
beim Industriepartner getestet. Im Zuge dieser Arbeit soll dieser Ansatz verallgemeinert werden,
um flexibler an verschiedenen Kiihlkreislaufstrukturen einsetzbar zu sein. Dabei gilt es im ersten
Schritt, verschiedene mogliche Kreislaufstrukturen zu analysieren und in kleinere wiederkehrende
Teilsysteme aufzuteilen. Der Reglerentwurf erfolgt dann auf Basis der verschieden kombinierbaren
Teilsysteme.

Kiihlkreislauf-Versuchsaufbau
Aufgabenstellung:

e FEinarbeiten in den Regleralgorithmus

Analyse der verschiedenen Kiihlkreislaufstrukturen und deren Gemeinsamkeiten

Modellierung der Teilsysteme

Regelerentwurf auf Basis des verallgemeinerten Systems

Test der Entwurfsmethode in Simulation und am Kiihlkreislauf-Versuchsaufbau
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