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Uberblick:

Das Reinforcement Learning (RL) ist ein Teilgebiet des maschinellen Lernens, bei dem ein Agent
durch Interaktion mit seiner Umgebung in einem Trial-and-Error-Verfahren lernt. RL kann auch fiir
den Regelungsentwurf eingesetzt werden, wobei der Regler durch Interaktion mit der Regelstrecke
selbstédndig eine optimale Regelungsstrategie findet.

Im Zuge von vergangenen Arbeiten am TACE wurden bereits mehrere RL-Algorithmensimplementiert
und ihre Anwendung in der Regelungstechnik anhand von Simulationen und an Versuchsstdnden
getestet. Diese Algorithmen sollen nun an einem weiteren Versuchsstands dem inversen Pendel,
eingesetzt werden.

Versuchsstand ‘des inversen Pendels

Aufgabenstellung:

e Einarbeitung in die theoretischen Grundlagen des Reinforcement Learning
o Training von RL-Reglern mithilfe eines Simulationsmodells des inversen Pendels (Python)

o Erweiterung der Steuerungssoftware des inversen Pendels und Integration der trainierten
Regler (C/C++)

e Durchfithrung von Experimenten am realen Versuchsstand und Vergleich der Ergebnisse mit
den Simulationen
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